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Referencni list manipulatora Carl Stahl - NOPO

...... & hanaling systems CarlStahl’
rok vyrob manipulace rovozovatel
¥ vy’ vyrobni Cisla | typové znaceni druh (popis) nosnost p' nahled resitelé P ]
(zprovoznéni) (zdvih) (destinace)
WSI AUTO MAN STATOR- — == Ing. Tomas
ROTOR Metelka
icky manipula % Strojirenstuvi,
2012 4581/12 | AJDMA,2t451m | Avtomatickymanpuldtorpro |y 5 lanovy S Radek )
rotory a statory Zvéfina Némecko
AJDM4,2t-15,1m (mostovy 1 o Martin
dvounosnikovy) Novotny
Dvounosnikovy mostovy ; )
skladovaci ,“ (vyrobni - sz;{g\ Ing. Vladimir
dvouvratkovy) o nosnosti 72ta , gl i Moravec L
2012 4774/12 DMS72t-41,8m rozpétim 41.8m: 72t/60t lanovy WU@:_,I !.w"ii%‘,_ Ing. Irena Automotive, CR
s manipulatorem uZiteéné B gt Jakubcova
nosnosti 60t -
Dvounosnikovy mostovy, Ing. Tomas Cl&¥Sko or |
drapékovy (s kabinou) . Metelka [Sklarsky pramysl,
DMD+K5¢-20,8m | . "
2013 5037/13 ,DMD+K5t-20,8m" 0 celkové >t anovy Lubo$ Duda) &R
nosnosti 5t
a s rozpétim 20,8 m
POLOHOVADLO ,SN3,5t/1,4m- s vy3kou rotace = . 0
* stacionarni natageci 1,4 N | @ D . Osli Potrvinafsky
2013 5128/13 | SN3,5t/,4m-6,8m | S8 stacionaminataceci, | 5 o | 14mamax A : - N Ing. Oslik ' Y
horizontalni, dvou-stojanové, o délky polotovaru | . é= - o Te==_W=_[Lubo$ Duda pramysl, CR
celkové nosnosti 3,5t 6,8m = - =
Stacionarni rolnové horizontaini Nosnost 12t celkem [
P, 8 ' Ing. Metelka - ;X
2013 5228/13AB | ORNS3R-f2yH | Polohovadiolubl (plastd) 12t |nebo 7t /stolic ] g- M Strojirenstvi, CR
rotacnich nadob (s . ) | S | B Lubo$ Duda
o nadoby @ 2,5+5,8m-
hydraulickym pfitlakem) =
- ;JEE %3‘4 =
POLOHOVADLO pro otaceni Ing. Musil
2014 5279/14 a,b S4R 100t nadob stacionarni &tyf-rolnove, 100t Ing. Strojirenstvi, CR
0 nosnosti do 100t Jakubcova
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cranes & handiing systems CarlStahl’
rok vyrob manipulace rovozovatel
¥ vy’ vyrobni Cisla | typové znaceni druh (popis) nosnost p' nahled resitelé P ]
(zprovoznéni) (zdvih) (destinace)
Zavésny sklad toolingu v hale Ing. Viadimir
. . Moravec(
MH2E (s vysuvnym ramenem lanovy i Fetézovy - Ing. Viadimir
2014 5297/14 ASV0,3t automatického skladovaciho 0,3t i g. viadin Automotive, CR
N . pomocny Lohnisky
manipulatoru nosnosti 0,3t - na )
. Bc. Michal
oc. konstrukci skladu)
Floro
Ostrikovaci kabinovy s drahou
(jednoucelové strojni zafizeni s
anosnosti 3 hadic s ostikovaci Fetézovy - Jifi Vrana
2015 5541/15 N-OKMD3h kapalinou) o rozpéti 8,06m; ne deny Ing. Irena | Strojirenstvi, CR
délka pojezdu manipulatoru vedeny Jakubcova
7,2m,
Polohovadlo
8t/10m=12m/H=1,8m,stacionarn ,
= = om, § Pafi Vyrobce
2014 5550/14a,b SNZSM:)': 12m/H i,horizontalni,dvoustojanové s 8t ﬁfsozaéfde: y . x
som vySkou rotace =1,8m a max autobusd, CR
délky polotovaru 10m-12m
Projekt provozu povrchovych
(TS na zeleznicni Gprav o M
dvojkoli SNCF - pro| |i ASeni y ng. Moravec | - Automotive,
2016 5564/16 alitomatizovan? e p;ztréigslssr?lhl::gtalnych Jifi Vréna i
tizovany y Ludék Erben Francie
rezim)
Ing. Viadimir
Vyloznikovy jefabovy Lohnisky(m)
dvounosnikovy portalovy , . L
2016 5677/16 | JOPMit372m | ikovy portalovy) | lanovy Ing. Pelr | utomotive, CR
0 nosnosti 1,0t, s rozpétim Musul(vs)
3,72m a novéa draha 97m Ing. Jifi Zizka
(JD)
JERABOVY Ing. Vladimir
(DVOUNOSNIKOVY) Fetézovy - Lohnisky
2016 5691/16 JDM-DKZ1t-5,8m S DVOUKONZOLOVYM 1t deny Ing. Petr Musil| Strojirenstvi, CR
ZDVIHEM, PRO DOPRAVNI A vedeny Ing. Viastimil

SKLADOVACI SYSTEM WT

Chvétal (JD)
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cranes & handiing systems CarlStahl’
rok vyrob manipulace rovozovatel
¥ vy’ vyrobni Cisla | typové znaceni druh (popis) nosnost p' nahled resitelé P ]
(zprovoznéni) (zdvih) (destinace)
Dvounosnllfovy mostcivy ,pro — — 7 Ing. Tomés
nakladku paket - : bk
., et Metelka
traverzovy, s , B . Lx
2016 5727/16 DMT5t(EMG2t) S 5t/2t lanovy Jifi Hlousek | Automotive, CR
elekromagnetickym
. Ing. Irena
zdvihem, nosnost RC=5t .
Jakubcova
nebo na elekiromagnetu 2t
Jefabovy systém — sklad 0 celkove nosnosi
: 54t, s
toolingu pro PXL Il v M4 — automatickymi 2 Ing. Moravec
2017 5770/17 ASV2x0,3t aut. skladovaci systém 54t . y Ing. Automotive, CR
. . g manipulatory a -
vozikl (dvojpodlazni) (pro nouzovim Lohnisky
176 vozika toolingu ,300kg") nouzovy
fetézovym
8 vyskou rotace Dvounosnikové polohovadlo
~2m nebo 1,8m s stacionarni,nataceci Ales Pafizek Vyrobce
2017 5836/17-1a,b| obéma pevnymi Lo 3t . L
A zdvihaci,horizontalni o Ludék Erben| autobusd, CR
stojany nebo 3 ) !
L celkové nosnosti 3t
jednim
Polohovadlo SNZ 4t/PR/H- Uréeno pro
5836/17- jonarni,natadeci § Pafi Vyrob
2017 / SNZ 4t/PR/H-1,8m 1,8m ;tacpnarr.u,nat’act,ecu at polohovni pf Alesv Pafizek yro f:ev
2ab zdvihaci, horizontalni, vy Ludék Erben| autobusd, CR
’ : : . dovéreni stfechy ’
dvoustojanovy,nosnosti 4t
Polohovadlo SNZ3t/12m-
14,5m/H-1,8m, stacionarni Ur&eno pro oo ,
" i il ’ H il V b
2017 5836/17-3a,b SNZStI112;nm14,5mIH zdvihaci, 3t polohovani skeletli ﬂ?jzkp?;z:ﬁ yk:o ::eé
Y horizontalni,dvoustojanové,n ve vyrobé autobusu, CR
osnost 3t
Polohovadlo SNZ3t/12m-
13,1m/H-1,8m, stacionarni Ur&eno pro oo ,
- | o Vyrob
2017 5836/17-5a,b SNZ3t/12m-A3,1m/ nataceci, zdvihaci, 3t dovafeni zadni Alestarlzek yro fev
1,8m Ludék Erben| autobusd, CR

horizontalni,
dvoustojanové,nosnost 3t

motorové Casti
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rok vyrob manipulace rovozovatel
¥ vy’ vyrobni Cisla | typové znaceni druh (popis) nosnost p' nahled resitelé P ]
(zprovoznéni) (zdvih) (destinace)
Polohovadlo SNZ3t/P1,7m/H Uréeno pro zad.
SNZ3t/P1,7m/H- | 1,8m, stacionarni nataceci, motorové Ale$ Pafizek Vyrobce
2017 |5836/17-7a,b 1,8m zdvinaci, horizontalni 30| esstpracoiits Ludék Erben|  autobus, CR
dvoustojanové,nosnost 3t Quality Gate
Trojdilny uréeno mezi
KVM12t-2,6m - (rampa,draha,vozik) . Jifi Vrana . . ox
2016 5839/162,b | yaa drahy 14.42m | motoricky kolejovy 12t tryﬁ';igi/:ﬁ" a Ludék Erben| Strolirenstvi, CR
manipulator
Manipulatory Dvounosnikovy mostovy Ing.
2017 5841/16-1; | DM2V(T)K8t-10,2m jefabovy traverzovy 8t lanowy Metelka | Kovozpracujici
5841/16-2; | ZDB-CANDOR | s kabinou - 0 nosnosti 8, s Y Ing. pramysl, CR
(Bohumin) rozpétim 10,2m Jakubcova
LPortal pro vyménu naradi“ - Ing
dvounosnikovy mostovy .
jefabovy traverzovy hydraulicky - Viadimir
2017 5845/17 JDM5t-5,22m Jerabovy Vo | stesy | [verauicw Moravec | Automotive, CR
stacionarni — s hydraulickym nuzkovy s tahly Ludek
nlizkovym mechanizmem uae
. Erben
zdvihu
Elektricky jednotcelovy
manipulator na role papiru Y e . , ,
_ P k
2017 5889/17 | JMO,6t-6,4m/16,4m s drahou 0,6t retejm",’ LJ:(; :ﬂ%‘rﬁ; a,,p'rer:s é‘é
(nosnost 0,6t, rozpéti 6,4m, vedeny prumysl,
délka drahy 16,4m)
Stacionarni rotacni
5965/17 - polohovadlo 3 rolnové s 39t rotagni t&lesa Dmin Ji¥ Vrdna
2017 1a,b,2a,b, S3R32t-PSPb pneumatickym sklapénim 16t+16 1200mm az Dmax Ludek Erben Strojirenstvi, CR
3a,b podvozku's" (kolejovy | (1616 | 2500 mm
manualni pojezd)
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rok vyrob manipulace rovozovatel
¥ vy’ vyrobni Cisla | typové znaceni druh (popis) nosnost p' nahled resitelé P ]
(zprovoznéni) (zdvih) (destinace)
Vahadlové kolejové rotacni Polor)ov’adlo e
. podélného Jifi Vrana - . ox
2017 5994/17 KRP3R5t polohovadlo s tavidlovou 5t AT . Strojirenstvi, CR
N - , svarovani rotacnich Ludék Erben
podlozkou a pfisluSenstvim cspo
plastd nadob
Stacionarni rotacni nosnosti 150t
POLOHOVADLO 150t - ——
kloubové a naklapéci (B0+70), pro Jifi Vrana <
2017 6020/17 SRP150tKN o 150t  |rotacni télesa Dmin Ing. Irena | Strojirenstvi, CR
motorickym posunem . .
. o 3000mm + Dmax Jakubcova
rozteCe rolen horizontalni
5400mm
rotace
e Plgr;lzv(}/_lecny, Jifi Vrana, Vyrobce
2006 3825/06 ¥ . Podlahovy dopravnik Martin kolejovych voz{,
technologicka Novotny
sestava 9 dopravnik( y Rusko
t 0,55t
Jefabovy jednonosnikovy ﬁgi":il . Jifi Hiousek
2018 6006/18 MBKO0,55t-8,4m | mostovy manipulator s bo¢ni| 0,55 t g ’rk p ”h ’ Radek Energetika, CR
kockou — pro dopravu slamy c'a orahy Zvéfina
35,21m
Stacionarni rotacni
POLOHOVADLO 150t - nosnost 150t "
kloubové a naklapéci s (80t+70t), pro Jifi Vrana
2018 6020/18 SRP150tKN . P 150t rotaéni télesa Ing. Strojirenstvi, CR
motorickym posunem ) .
. o Dmin 3000mm + Jakubcova
rozteCe rolen horizontalni b 5400
rotace max mm
Jednoucelovy lanovy Ing. Metelka
2018 6025/18 JLM3,0:MH  |MANIPULATOR, na zdvihani 3t nosnost 3t Ing. CR
informacni kostky i Lohnisky
===
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...... Referencni list manipulatoru Carl Stahl - NOPO CarlStahl
rok vyroby . manipulace ) provozovatel
yrobni Cisla | typové znaceni druh (popis nosnost nahled resitelé
(zprovoznéni) = e ypove 2 ! uh (popis) (zdvih) ! (destinace)
o e nosnost 0,6t Ing. Vrana , ,
o P k
2019 6139/19 | JMO,6t64m/15,0om |  EISKITICKY lednoucelovy 1 o0 o eti 6 4m, délka Ing. apirensiy
manipulator s drahou drahy 15,02m Jakubcova | Pramysl, JAR
nosnost 0,6, Jifi Hlousek
JMO,6t- Elektricky jednoucelovy rozpéti 6,04m, - ;X
2015 6225/19 6,04m/11,52m manipulator s drahou 0,6t délka dréhy Ing. | Strojirenstvi, CR
11.52m Lohnisky
. - Vit Kotek
2020 6433/2020/ Manipulator Elektricky r’nampulators 0,2t rlosnosit 0,2t, Ing. Strojirenstvi, CR
M dréhou délka drahy 12m Lohnisky
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